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(§) Elektromotor 

@ Die Erfindung betrifft einen Elektromotor, vorzugsweise 
einen Dentalmotor mit einem Rotor, der drehbar in einem 
von einem AuSenmantel umgebenen Stator gelagert ist. 
Zwischen dem Stator und dem in Radialabstand zum Stator 
angeordneten AuSenmantel sind zumindest zwei Arbeits- 
fluidleitungen In Axialrichtung durch den Elektromotor ge- 
fuhrt und derart urn den Stator gewunden, da& ein verblei- 
bender Freiraum zwischen den Arbeitsfluidleitungen ein 
Kuhlkanalsystem, bestehend aus zumindest zwei Kuhlkana- 
len, ausbildet. Der Ringspalt zwischen dem Stator und, dem 
AuSenmantel ist durch jeweils einen Statorflansch an den 
Stirnseiten des Motors verschlossen, wobel an dem einen 
Flansch eine Verbindung zwischen den Kuhlkanalen besteht. 
Am gegeniiberliegenden Flansch sind die Kuhlkanaie an 
jeweils eine Kuhlleitung angeschlossen. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf einen Elektromotor 
gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 und ins- 
besondere auf einen Elektromotor fur einen Dentalboh- 
rer. 

Aus dem Stand der Technik gemaB der Europaischen 
Patentanmeldung EP 0 185 290 ist eine zahnarztliche 
Handstiickanordnung mit einem Elektromotor dieser 
Gattung bekannt In der Fig. 4 ist diese Handstiickan- 
ordnung in Form einer Explosionsdarstellung gezeigt. 

Wie aus dieser Fig. 4 zu entnehmen ist, besteht die 
bekannte Handstuckanordnung aus dem an ein Versor- 
gungsschlauchpaket 111 angeschlossenen elektrischen 
Antriebsmotor 100, an dessen freiem Wellenende 101 
der Triebwellenabschnitt 102 eines eine gekriimmte 
Griffhulse 103 aufweisenden Handstiickteils 105 ange- 
kuppelt ist. Das Handstuckteil selbst hat das Griffstuck 
103, an dessen auBerem Ende ein Bohrkopf 107 ange- 
ordnet ist und das an der gegenuberliegenden Stirnseite 
eine den Antriebsmotor ubergreifende weitere Hulse 
104 befestigt ist. An dem ein Werkzeug 106 drehbar 
aufnehmenden Bohrkopf 107 ist ferner eine Beleuch- 
tungseinrichtung 108 angebracht 

Der Antriebsmotor 100 bestehend aus einem Rotor 
(nicht gezeigt) mit Abtriebsweile 101 und Stator (nicht 
gezeigt), umgeben von einem AuBenmantel 109 bildet 
eine nur die motorspezifischen Teile aufnehmende Mo- 
torpatrone, die in ein hiilsenformiges Adapterbauteil 
1 10 eingesteckt ist, das wiederum in dem Handstuckteil 
d. h. der an der Griffhulse stimseitig befestigten weite- 
ren Hulse 104 axial eingeschoben und an der Griffhulse 
103 befestigt ist. Der AnschluB zwischen dem Motor 100 
und dem Versorgungsschlauchpaket 111 erfolgt uber 
ein Kupplungsstuck 112, das fest an dem Versorgungs- 
schlauchpaket 111 befestigt und stirnseitig in die Motor- 
patrone 100 drehbar eingerastet ist. Zur axialen Fixie- 
rung der Motorpatrone 100 innerhalb des Handstiick- 
teils sowie zur Verhinderung eines unbeabsichtigten 
Abziehens des Versorgungsschlauchpakets 111 von der 
Motorpatrone 100, ist eine drehbar an dem Kupplungs- 
stiick 112 gehaltene Oberwurfmutter 113 vorgesehen, 
die auf ein AuBengewinde am Adapter 110 aufge- 
schraubt ist 

Wie in der Fig. 4 andeutungsweise dargestellt ist, sind 
durch die Griffhulse 103 eine Anzahl von Lichtleiterka- 
beln 114 in Form von Glasfaserleitungen sowie ein Ar- 
beitsfluidkanal 1115 zum Bohrkopf 107 gefuhrt, urn zum 
Einen die Beleuchtungseinrichtung 108 mit Lichtenergie 
zu versorgen und zum Anderen eine nur schematisch 
dargestellte Diise mit unter Druck stehendem Kiihl- und 
Reinigungswasser und/oder Luft zu beaufschlagen, wel- 
ches uber die Diise auf das Werkzeug 106 geleitet wird, 
um Bohrruckstande aus dem zu behandelnden Zahn 
auszuspiilen. 

Wie aus der Fig. 5 ferner zu entnehmen ist, enden die 
Lichtleiter 114 an der Verbindungsstelle zwischen der 
Griffhulse 103 und der Hulse 104, in deren Bereich eine 
nicht gezeigte Lichtkupplung in die Hulse 104 einge- 
setzt ist, die Lichtenergie in die Glasfaserleitungen 114 
weitersendet Eine in Fig. 5 dargestellte Leuchtdiode 
116 befindet sich dabei zusammen mit dem Brauchwas- 
serkanal 115 und einem Kuhlluftkanal 117 in einem axial 
sich erstreckenden Hohlraum 118 zwischen der Adap- 
terhiilse 110 und dem Antriebsmotor 100 innerhalb der 
Oberwurfmutter 113 und sendet Lichtenergie auf dort 
endende Lichtleiter, die sich ebenfalls in diesem Hohl- 
raum 1 18 axial bis zu Lichtkupplung erstrecken. Dieser 
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Hohlraum 118 wird gemaB der Fig. 5 dadurch erzeugt, 
daB die Antriebsmotor bzw. die Motorpatrone 100 achs- 
versetzt, d. h. dezentral in die Adapterhiilse 110 einge- 
setzt ist, so daB sich an einer Seite ein grSBerer Spalt 
5 zwischen der Adapterhiilse 110 und der Motorpatrone 
lOOausbildet 

Es ist offensichtlich, daB fur eine derartige Leitungs- 
verlegung zwischen der Adapterhiilse 110 und der Mo- 
torpatrone 100 die radialen Abmessungen des Hand- 

10 stiicks ebenfalls aufgeweitet werden miissen, um einen 
ausreichenden Hohlraum fiir die Leitungen und Kanale 
zu schaffen. Daruber hinaus ist eine ausreichende Kiih- 
lung des Motors 100 nicht unbedingt gewahrleistet, da 
die Adapterhiilse 1 10 zwischen der Hiilse 104 und dem 

15 Motor 100 sowie der AuBenmantel 109 zwischen dem 
Stator und der Kuhlleitung 117 jeweils wie eine War- 
meisolationsschicht wirkt 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ei- 
nen Elektromotor dieser Gattung vorzugsweise fiir den 

20 Einbau in einen Dentalbohrer zu schaffen, der bei gerin- 
gen auBeren Abmessungen eine optimale Kiihlung ge- 
wahrleistet. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch einen 
Elektromotor mit den Merkmalen des Patentanspruchs 
25 1 geldst. 

Die Erfindung besteht demzufolge darin, bei einem 
gattungsgemaBen Elektromotor mit einem eine Ab- 
triebsweile aufweisenden Rotor, der drehbar in einem 
von einem AuBenmantel im Radialabstand umgebenen 

30 Stator gelagert ist und uber ein Kiihlkanalsystem ge- 
kuhlt wird, zumindest zwei Arbeitsfluidleitungen zwi- 
schen dem Stator und dem AuBenmantel in Axialrich- 
tung durch den Elektromotor zu fiihren. Diese zwei im 
Abstand zueinander gehaltene Arbeitsfluidleitungen 

35 sind dabei derart um den Stator gewunden, daB ein ver- 
bleibender Freiraum zwischen den Arbeitsfluidleitun- 
gen das Kiihlkanalsystem ausbildet 

Der wesentliche Vorteil dieser Ausfiihrung gegen- 
iiber dem Stand der Technik besteht darin, daB der Frei- 

40 raum zwischen dem Stator und dem AuBenmantel des 
Elektromotors zur Verlegung von Arbeitsfluidkanalen, 
wie sie beispielsweise bei Dentalbohrern erforderlich 
sind, ausgenutzt wird, wobei sich durch die Art der Ver- 
legung der Arbeitsfluidleitungen quasi von selbst die 

45 Kuhlkanale ausbilden. Dabei miissen die durch die Ar- 
beitsfluidkanale stromenden Arbeitsfluide nicht selbst 
die Kiihlung des Motors iibernehmen, so daB sie mit 
nahezu unveranderter Temperatur aus dem Motor wie- 
der ausstromen. Dies ist insbesondere bei Dentalboh- 

50 rern von Vorteil, da sich die Kiihlfliissigkeiten wahrend 
des Betriebs des Motors derart stark aufheizen konnen, 
daB sie ein Verbrennen des Zahnfleisches verursachen 
konnten. 

Es liegt natiirlich auf der Hand, daB das erfindungsge- 
55 maBe Motorprinzip nicht nur bei Dentalmotoren an- 
wendbar ist, sondern auch bei jedem anderen Motor die 
gleichen Vorteile bietet, bei dem irgendwelche Fluidlei- 
tungen moglichst platzsparend verlegt werden miissen. 
GemaB der Weiterbildung der Erfindung nach An- 
60 spruch 2 ist es vorgesehen, daB das Kiihlkanalsystem aus 
zwei durch die Arbeitsfluidleitungen voneinander ge- 
trennten, im wesentlichen geschlossenen Kuhlkanaien 
besteht, deren Kanalwande von den Arbeitsfluidleitun- 
gen, dem Stator sowie dem AuBenmantel gebildet wer- 
65 den. Hierbei ist es besonders giinstig, wenn sich die zwei 
Kuhlkanale parallel zueinander spiraiformig in Axial- 
richtung des Elektromotors erstrecken und an sich ge- 
genuberliegenden axialen Endabschnitten des Motors 
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durch jeweils eine Dichtung oder einen Statorflansch 
begrenzt werden, die zwischen dem Stator und dem 
AuBenmantel angeordnet sind. Auf diese Weise entsteht 
eine in sich geschlossene, kompakte Motorkonstruktion 
in Patronenbauweise, die einfach in das spatere Motor- 
gehause, beispielsweise das Handstuckteil eines Dental- 
bohrers eingeschoben werden kann. 

Nach Anspruch 4 ist es ferner vorgesehen, daB das 
Kuhlkanalsystem einen geschlossenen Kuhlkreislauf bil- 
det Der erste Kiihlkanal ist hierbei an dem einen End- 
abschnitt des Motors d. h. iiber einen am Flansch ausge- 
bildeten AnschluB von einer externen Zufiihrleitung mit 
Kuhlmittel beaufschlagbar, das am gegenuberliegenden 
Endabschnitt des Motors uber eine vorzugsweise in 
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gesamte axiale Lange des Ringspalts und miinden an 
beiden Enden in Durchgangsbohrungen, die in den Flan- 
schen 7, 8 ausgebildet sind. 

An dem einen Flansch 8 befinden sich in diesem Aus- 
fiihrungsbeispiel ferner vier AnschluBstutzen 1 1, 12, 13, 
14, von denen zwei, namlich die AnschluBstutzen 11, 12 
mit den beiden Arbeitsfluidleitungen 5, 6 und die beiden 
anderen AnschluBstutzen 13, 14 mit den Kiihlkanalen 9, 
10 verbunden sind. An dem gegenuberliegenden 
Flansch 7 sind lediglich zwei AnschluBstutzen 15, 16 
angeordnet, in die die zwei Arbeitsfluidleitungen 5, 6 
miinden, so daB die Arbeitsfluide durch den Motor hin- 
durch geleitet werden konnen. GemaB der Fig. 1 sind 
dabei die AnschluBstutzen schematisch als aus dem Mo- 



dem hier angeordneten Statorflansch oder Dichtung 15 tor vorragende Rohre dargestellt. Es ist aber auch mog- 



ausgeformte Fluidverbindung in den zweiten Kiihlkanal 
leitbar und zu einer an den zweiten Kiihlkanal im erst- 
genannten Flansch angeschiossene Ruckfuhrleitung zu- 
riickfiihrbar ist Hierdurch werden Verunreinigungen 
beispielsweise des Arbeitsfluids und Kuhlmittelverluste 
vermieden. 

Weitere vorteilhafte Ausbiidungen der Erfindung 
sind Gegenstand der iibrigen Unteranspriiche. 
Die Erfindung wird nachstehend anhand eines bevor- 



lich entsprechend geformte flanschartige Ausnehmun- 
gen oder Sockel an den zwei Statorflanschen 7, 8 auszu- 
bilden. 

Bei dem vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel der Erfin- 
20 dung handelt es sich um einen Dentalmotor fur den 
Einbau in ein Handstuckteil eines Dentalbohrers (nicht 
gezeigt), wobei als Arbeitsfluide Luft und Brauchwasser 
durch den Motor zu einem Werkzeug (ebenfalls nicht 
gezeigt) gefordert werden. Insofern konnen die An- 



zugten Ausfiihrungsbeispiels unter Bezugnahme auf die 25 schiuBstutzen zusatzlich mit nicht gezeigten Dichtungs- 



begleitenden Zeichnungen naher erlautert 

Fig, 1 zeigt in aufgebrochener Perspektivenansicht 
einen Mittenabschnitt eines erfindungsgemaBen Elek- 
tromotors mit Arbehsfluidkanalfiihrung um den Stator 
des Motors, 30 

Fig. 2 zeigt in einer teilweise aufgebrochenen Per- 
spektivenansicht den einen Endabschnitt des Elektro- 
motors mit Versorgungsschlauchpaket gemaB einem 
bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung, 

Fig. 3 zeigt in einer teilweise aufgebrochenen Per- 35 
spektivenansicht den gegenuberliegenden Endabschnitt 
des erfindungsgemaBen Elektromotors mit Abtriebs- 
welle, Arbeitsfluidkanalen und Lichtleiter enden, 

Fig. 4 zeigt eine Explosionsdarsteilung eines Dental- 
bohrers mit gattungsgemaBem Elektromotor nach dem 40 
Stand der Technik und 

Fig. 5 zeigt eine Querschnittsansicht des bekannten 
Dentalbohrers im Verbindungsbereich zwischen Griff - 
hiilse und gekrummtem Bo hrkopf gehause entlang der 
Schnittlinie V in Fig. 4. 45 

GemaB der Fig. i und 3 hat der erfindungsgemaBe 
Elektromotor einen Rotor 1 mit einer Abtriebswelle 2, 
der iiber nicht naher dargestellte Gleit- oder Walzlager 
drehbar in einem Stator 3 gelagert ist, der wiederum 
von einem AuBenmantel 4 des Motors umgeben wird 50 
Innerhalb des Motors zwischen dem Stator 3 und dem 
AuBenmantel 4 sind vorliegend zwei Arbeitsfluidleitun- 
gen 5, 6 verlegt, die sich spiralformig in einem Parallel- 
abstand zueinander um den Stator 3 winden. Ein hierbei 
verbleibender Freiraum zwischen den Arbeitsfluidlei- 55 
tungenS, 6 bildet ein Kiihlkanalsystem des Motors. 

Wie insbesondere in der Fig. 1 dargestellt ist, hat der 
zylindrische Stator 3 an seinen sich gegenuberliegenden 
stirnseitigen Endabschnitten jeweils einen Flansch 7, 8 



elementen zur Verhinderung einer Luft- und Brauch- 
wasserleckage versehen sein. 

Wie ferner in der Fig. 1 gezeigt wird, hat der mit den 
zwei AnschluBstutzen 15, 16 ausgestattete Flansch 7 ei- 
nen Verbindungs- oder Umlenkkanal 17, der die beiden 
Kuhlkanale 9, 10 endseitig miteinander fluidverbindet, 
wodurch ein geschlossener Kiihlkreisiauf innerhalb des 
Motors geschaffen wird. Als Kiihifliissigkeit ist in vor- 
teilhafter Weise normales Wasser vorgesehen, welches 
durch den Zufuhr- AnschluBstutzen 13 in den Kanal 9 
eingeleitet wird, von dort uber den Umlenkkanal 17 in 
den Kanal 10 weiterstromt und durch den Ruckfiihr- An- 
schluBstutzen 14 wieder ausstromt. 

Die Fig. 2 zeigt einen axialen Endabschnitt des Elek- 
tromotors im Bereich der vier vorstehend erwahnten 
AnschluBstutzen 11, 12, 13, 14 zur Fluid- und Stromver- 
sorgung des Motors. 

GemaB der Fig. 2 ist der Motor an ein Versorgungs- 
schlauchpaket 18 angeschlossen, wofiir das Schlauchpa- 
ket 18 mit einem AnschluBstiick 19 ausgebildet ist In 
dem Schlauchpaket 18 befinden sich eine Luft- und eine 
Brauchwasserversorgungsleitung 11, 12, zwei Kiihlwas- 
serleitungen 13, 14, eine Desinfektionsmittelleitung 20 
so wie elektrische Stromkabel 21. Die Luft- und Brauch- 
wasserversorgungsleitung sowie die zwei Kuhlwasser- 
leitungen sind in diesem Ausfiihrungsbeispiel aus Ver- 
einfachungsgrunden einstiickig mit den jeweiligen An- 
schluBstutzen in dem einen Flansch 8 ausgebildet, wes- 
halb sie mit identischen Bezugszeichen versehen sind. 

Das AnschluBstiick 19 besteht vorliegend aus einer 
zylindrischen, konisch sich verjiingenden Hiilse 22, die 
fest an der einen Stirnseite des AuBenmantels 4 befe- 
stigt ist und den Endabschnitt eines Isolationsmantels 23 
des Schlauchpakets 18 dicht umschlieBt. Alternativ hier- 



oder eine Dichtung, die dichtend an der Innenseite des eo zu kann das AnschluBstiick 19 natiirlich auch einstiickig 



AuBenmantels 4 anliegen und dabei einen geschlosse- 
nen Ringspalt zwischen dem Stator 3 und dem AuBen- 
mantel 4 ausbilden. In diesem Ringspalt sind die Arbeits- 
fluidleitungen 5, 6 angeordnet, derart, daB sie im wesent- 
iichen fluiddicht an der AuBenflache des Stators 3 und 
der Innenflache des AuBenmantels 4 anliegen und so 
zwei fluidgetrennte Kiihlkan&le 9, 10 definieren. Die Ar- 
beitsfluidleitungen 5, 6 erstrecken sich dabei uber die 
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mit dem AuBenmantel 4 des Motors oder mit dem Isola- 
tionsmantel 23 des Schlauchpakets 18 ausgebildet sein, 
um als quasi einstiickiges, untrennbares Bauteil bei- 
spielsweise in die Hulse eines Dentalbohrer-Handstiick- 
teils einfach eingeschoben zu werden. 

Innerhalb des AnschluBstiicks 19 befindet sich eine 
Kleinstlampe oder Leuchtdiode 24, die in einer exzen- 
trisch angeordneten zylindrischen Fassung 25 steckt 
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Diese Fassung 25 1st iiber die Kleinstlampe 24 hinweg 
axial zum Motor hin verlangert und bildet an ihrem axial 
auBersten Ende ein Halterung 26 fiir ein Lichtleiterbun- 
del 27 aus einer Vielzahl von Glasfasern. Die Enden der 
Glasfasern 27 sind dabei zentrisch zur Kleinstlampe 24 5 
hin ausgerichtet, um Licht von der Leuchtdiode 24 zu 
empfangen und weiterzuleiten, wobei sich die Glasfa- 
sern 27 selbst aufteilen und durch mehrere parallel lie- 
gende Hohlraume (nicht naher gezeigt) axial im Motor 
verlaufen. Bei diesen Hohlraumen handelt es sich um 10 
kleindurchmeBige Spalte, die sich zwischen den einzel- 
nen Wicklungen innerhalb des Stators 3 in Axialrich- 
tung zwangslaufig ausbilden, jedoch an dem Aufbau des 
Magnetfelds fiir das Antreiben des Rotors 1 keinen An- 
teil haben. Vorzugsweise sind dabei die Glasfasern 27 15 
wahrend der Herstellung des Stators 3 f est in diese Spal- 
te eingegossen oder geklebt, um so die Gefahr einer 
Beschadigung der bruchempfindlichen Glasfasern zu 
verringern. 

Wie in der Fig- 3 gezeigt wird, enden die Glasfasern 20 
27 wieder zu einem Bundel zusammengefaBt in dem 
gegenuberliegenden Flansch 7 (welcher nur die zwei 
AnschluBstutzen 15, 16 hat) an einer zur AuBenseite des 
Motors hin exponierten Flanschseite, um so einen Licht- 
anschluB zur freien Ubertragung von Lichtenergie bei- 25 
spieisweise auf nachgeschaltete Glasfasern zu bilden. 

GemaB der Fig. 2 offnet sich die Desinfektionsleitung 
20 innerhalb des AnschluBsteckers 19 mit Offnungsrich- 
tung auf den Rotor 1, der von beiden axialen Stirnseiten 
des Stators 3 aus frei zuganglich und nicht nach auBen 30 
abgekapselt ist. Da bei derartigen Elektromotoren zwi- 
schen dem Rotor 1 und der innerhalb des Stators 3 
befindlichen Wicklung ein Luftspalt notwendig ist, um 
ein Magnetfeld auszubilden, kann zumindest im Still- 
stand des Motors das Desinfektionsmittel durch den 35 
Stator 3 gepreBt werden. Bei diesem Vorgang werden 
samtliche Ruckstande innerhalb des Motors gelost und 
an der entsprechend gegenuberliegenden Offnung zwi- 
schen dem Stator 3 und dem Rotor 1, aus der auch die 
Abtriebswelle 2 vorragt, ausgeschwemmt. 40 

Es sei darauf hingewiesen, daB naturlich zahlreiche 
Modifikationen an dem erfindungsgemaBen Elektromo- 
tor durchgefuhrt werden konnen, ohne daB hierdurch 
die Funktionsweise der Kiihlkanale sowie samtlicher 
durch den Motor gefuhrter Leitungen beeintrachtigt 45 
wird. So kann die Fluidverbindung 17 der Kiihlkanale 9, 
10 entweder durch eine Bohrung innerhalb des Flan- 
sches 7, eine zusatzliche Leitung auBerhalb des AuBen- 
mantels 4 oder durch einen Ringkanal bereitgestellt 
werden, der durch einen weiteren, in geringem Axialab- 50 
stand zum Flansch 7 angeordneten Statorflansch ausge- 
bildet wird. Auch ist es moglich, die AnschluBstutzen 1 1, 
12, 13, 14, die vorstehend als einstiickig mit den Arbeits- 
fluid-Versorgungsleitungen beschrieben wurden, mit 
geeigneten Steckverschlussen zu versehen, so daB das 55 
Versorgungsschlauchpaket 18 bzw. das AnschluBstuck 
19 einf ach in den Motor eingesteckt werden muB, wobei 
sich die Versorgungsleitungen selbsttatig an die An- 
schluBstutzen anschlieBen. Gieiches gilt naturlich auch 
fiir die AnschluBstutzen 15, 16 des gegenuberliegenden 60 
Statorflansches 7. 

Bei samtlichen konstruktiven Veranderungen bleibt 
jedoch das erfindungsgemaBe Grundprinzip erhalten, 
wonach zwischen dem Stator 3 und dem in Radialab- 
stand zum Stator 3 angeordneten AuBenmantel 4 zu- 65 
mindest die zwei Arbeitsfluidleitungen 5, 6 in Axialrich- 
tung durch den Elektromotor gefuhrt und derart um den 
Stator 3 gewunden sind, daB der verbleibende Freiraum 



zwischen den Arbeitsfluidleitungen 5, 6 das Kiihlkanal- 
system bestehend aus den zumindest zwei Kuhlkanalen 
9, 10 ausbiidet Der Ringspalt zwischen dem Stator 3 
und dem AuBenmantel 4 ist durch jeweils einen Stator- 
flansch 7, 8 an den Stirnseiten des Motors verschlossen. 
Vorteilhaft, wenngieich nicht unbedingt notwendig ist 
auch, daB an dem einen Flansch 7 eine Verbindung 17 
zwischen den Kuhlkanalen 9, 10 besteht, wodurch ein 
geschlossener Kiihlkreislauf gebildet wird. Am gegen- 
uberliegenden Flansch 8 sind die Kiihlkanale 9, 10 iiber 
im Flansch ausgebildete Anschltisse 13, 14 an jeweils 
eine Kiihlleitung fiir die Zu- und Abfuhr des Kuhlmittels 
angeschlossen. Da in diesem Ausfuhrungsbeispiel auch 
die Lichtleiter durch den Stator 3 gefuhrt sind, befinden 
sich samtliche Leitungen und Kanale innerhalb des Den- 
talmotors, wodurch der notwendige Bauraum um den 
Motor auBerst gering gehalten werden kann. 

Der Einbau des erfindungsgemaBen Elektromotors 
beispielsweise in das Griffstuck eines Dentalbohrers er- 
folgt im wesentlichen auf die gleiche Weise wie im ein- 
gangs genannten Stand der Technik mit dem wesentli- 
chen Unterschied jedoch, daB der Motor zentral in das 
Griffstuck eingesetzt werden kann, ohne die Notwen- 
digkeit der Schaffung zusatzlicher Hohlraume zwischen 
der Motorpatrone und dem Griffstuck. 

Patentanspruche 

1. Elektromotor vorzugsweise fiir einen Dentalboh- 
rer mit einen eine Abtriebswelle (2) aufweisenden 
Rotor (1), der drehbar in einem von einem AuBen- 
mantel (4) umgebenen Stator (3) gelagert ist, der 
iiber ein Kiihlkanalsystem gekiihlt ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zumindest zwei Arbeitsfluidlei- 
tungen (5, 6) zwischen dem Stator (3) und dem Au- 
Benmantel (4) in Axialrichtung durch den Elektro- 
motor gefuhrt und derart um den Stator (3) gewun- 
den sind, daB ein verbleibender Freiraum zwischen 
den Arbeitsfluidleitungen (5, 6) das Kiihlkanalsy- 
stem ausbiidet 

2. Elektromotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Kiihlkanalsystem aus zwei durch 
die Arbeitsfluidleitungen (5, 6) voneinander ge- 
trennten im wesentlichen geschlossenen Kiihlkana- 
len (9, 10) besteht, deren Kanalwande von den Ar- 
beitsfluidleitungen (5, 6), dem Stator (3) sowie dem 
AuBenmantel (4) gebildet werden. 

3. Elektromotor nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB sich die zwei Kiihlkanale (9, 10) paral- 
lel zueinander spiralfdrmig in Axialrichtung des 
Elektromotors erstrecken und an sich gegenuber- 
liegenden axialen Endabschnitten des Motors 
durch jeweils eine Dichtung oder einen Stator- 
flansch (7, 8) fluiddicht begrenzt werden, die zwi- 
schen dem Stator (3) und dem AuBenmantel (4) 

angeordnet sind 

4. Elektromotor nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Kiihlkanalsystem einen geschlos- 
senen Kiihlkreislauf bildet, wobei der erste Kiihlka- 
nal (9) an dem einen Statorflansch (8) iiber eine 
externe Zufiihrleitung (13) mit Kuhlmittel beauf- 
schlagbar ist, das am gegenuberliegenden Stator- 
flansch (7) uber eine Fluidverbindung (17) in den 
zweiten Kiihlkanal (10) leitbar und zu einer an dem 
zweiten Kiihlkanal (10) im Bereich des Statorflan- 
sches (8) angeschlossenen Ruckfuhrleitung (14) zu- 
ruckfiihrbar ist 

5. Elektromotor nach Anspruch 3 oder 4, gekenn- 
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zeichnet durch eine Mehrzahi von Lichtleitern (27) 
vorzugsweise aus Glasfasermateriai, die in Axial- 
richtung durch den Stator (3) des Elektromotors in 
zwischen den Wicklungen des Stators (3) sich aus- 
bildenden Hohlraumen gefuhrt sind und jeweils an 5 
den sich axial gegeniiberliegenden Endabschnitten 
des Motors enden. 

6. Elektromotor nach Anspruch 5, gekennzeichnet 
durch ein Versorgungsschlauchpaket (18) mit ei- 
nem hiilsenformigen AnschluBstiick (19), das fest, 10 
vorzugsweise einstiickig mit dern AuBenmantel (4) 
des Motors verbunden ist, wobei das Schlauchpa- 
ket (18) zwei Arbeitsfiuid-Versorgungsieitungen 
(11, 12), Stromversorgungskabel (21) fur den Motor, 
eine zusatziiche Desinfektionsmittelleitung (20) so- 15 
wie eine Kieinstlampe oder Leuchtdiode (24) ent- 
halt, die im Bereich oder innerhalb des AnschluB- 
stlicks (19) angeordnet ist und den einen Enden der 
Lichtleiter (27) gegenuberiiegt, um diese mit Licht- 
energie zu beaufschlagen, 20 

7. Elektromotor nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die einen Lichtleiterenden aus dem 
Stator (3) frei vorragen und in einer Halterung (26) 
gebundeit sind, die innerhalb des Versorgungs- 
schlauchpakets (18) im Bereich des AnschluBstiicks 25 
(19) angeordnet ist. 

8. Elektromotor nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Halterung (26) in axialer Verlan- 
gerung zu einer Fassung (25) einstuckig mit dieser 
ausgebildet ist, in der die Leuchtdiode (24) einge- 30 
setzt ist 

9. Elektromotor nach einem der Anspriiche 6 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Desinfektionsmit- 
telleitung (20) am axialen Ende des Stators (3) un« 
mittelbar vor dem Rotor (1) endet, um den Innen- 35 
raum des Motors zwischen Abtriebswelle (1) und 
Stator (3) mit Desinfektionsmittel wahlweise zu 
spiilen, wobei der Desinfektionsmittelaustritt aus 
dem Motor an dem gegeniiberliegenden Ende des 
Stators (3) vorgesehen ist, so daB sich ein offener 40 
Desinfektionsmittelkreislauf ausbildet 

10. Elektromotor nach einem der vorstehenden An- 
spriiche 2 bis 9 dadurch gekennzeichnet, daB die 
zwei Arbeitsfluidleitungen (5, 6) innerhalb des Mo- 
tors Luft und Brauchwasser fiihren und an den bei- 45 
den sich gegeniiberliegenden Statorflanschen (7, 8) 
jeweils einen aus dem Motor vorragenden An- 
schluBstutzen aufweisen. 

1 1. Elektromotor nach einem der Anspriiche 7 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB die dem Versor- 50 
gungsschlauchpaket (18) abgewandten Enden der 
Lichtleiter (27) in dem anderen endseitigen Stator- 
flansch (7) des Motors als Bimdei eingelagert sind 
und nach auBen freiliegen, um so eine Lichtan- 
schluBstelle fur nachfolgende Lichtleiter zu bilden. 55 

12. Elektromotor nach einem der vorstehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Elektro- 
motor als Dentalmotor fur den Einbau in das Hand- 
stiickteil eines Dentalbohrers ausgebildet ist 
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